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RT 650.40

MSR-Software fiir RT 614 - RT 674-Serie
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Beschreibung Lerninhalte / Ubungen

m Softwareregler mit frei einstellba-
ren Parametern

m kontinuierlicher und schaltender
Regler wahlbar

m Sprache frei wahlbar

m Prozessschema mit Anzeige der
Echtzeitdaten

m Schreiberfunktionen

Die Software unterstiitzt den Experimen-
tier- und Lernprozess der Demonstrati-
onsmodelle RT 614 - RT 674 in idealer
Weise. Ihre Hauptmerkmale sind der
Softwareregler und die Schreiberfunkti-
on. Der Regler kann als parametrierba-
rer PID-Regler und als Zweipunktregler
arbeiten. Bei letzterem ist neben der
Fuhrungsgrole auch die Vorgabe der
Hysterese maglich. Die Schreiberfunkti-
on dient der kontinuierlichen Aufnahme
von Regel-, Stell- und FihrungsgroBen.
Bei Anderungen der Fiihrungs- und Stér-
grofen zeichnet sie die entsprechenden
Sprungantworten auf. Messwerte las-
sen sich drucken und auf einem Daten-
trager speichern. Der Anschluss an ei-
nen PC erfolgt Gber eine USB-Schnitt-
stelle. Das mitgelieferte USB-Schnittstel-
lenmodul ist mit einer ausreichenden
Anzahl an analogen Ein- und Ausgangen
ausgestattet, so dass auch komplexe
Schaltungen wie eine Kaskade (RT 674)
geregelt werden kénnen.

Alternativ zum Softwareregler kann
auch der Regler des jeweiligen Demons-
trationsmodells benutzt werden. In die-
sem Fall kénnen Regel-, Stell- und Fiih-
rungsgréBen durch die Schreiberfunkti-
on der Software aufgezeichnet, darge-
stellt und gespeichert werden.

Die Wahl unterschiedlicher Fenster der
Software ermdglicht zum einen die Dar-
stellung des jeweiligen Prozessschemas
mit den 6rtlich zugeordneten, entspre-
chenden Echtzeitdaten und zum ande-
ren die Abbildung der Zeitverlaufe dieser
Parameter.

Das gut strukturierte didaktische Be-
gleitmaterial mit Beschreibung der Soft-
warefunktionen und der Anwendung bei
den regelungstechnischen Demonstrati-
onsmaodellen RT 614 - RT 674 unter-
stutzt den Lernprozess.

m softwareunterstitzte Regelungen ken-
nenlernen und anwenden

m Anschluss eines PCs an die Schnitt-
stelle und korrekte Anbindung der
Schnittstelle an unterschiedliche Re-
gelprozesse

m Speicherung von Daten

m unterschiedliche Reglerarten
» schaltend
» kontinuierlich

m Parametrierung eines kantinuierlichen
Reglers

m Aufnahme und Auswertung von Sprun-
gantworten

m Untersuchung von Stor- und Fihrungs-
verhalten
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Screenshot: Prozessschema des Demonstrationsmodells Fillstandsregelung (RT 614)
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Spezifikation

(1]

MSR-Software zur Darstellung relevanter Daten auf
einem PC

[2] wahlbares, kontinuierliches oder schaltendes Ver-
halten des Softwarereglers

[3] kontinuierlicher Regler parametrierbar

[4] Ersatz des im Demonstrationsmodell enthaltenen
Reglers durch Softwareregler maglich

[5] Nutzung des im Demonstrationsmodell enthaltenen
Reglers unter Verwendung der Schreiberfunktion
der Software ebenso maglich

[6] Darstellung der Echtzeitdaten in unterschiedlichen
Fenstern moglich

[7] Sprache frei wahlbar

[8] einfacher Anschluss an PC Gber USB-Schnittstellen-
modul mit 4 Analogeingdngen und 2 Analogausgén-
gen

[9] GUNT-Software zur Datenerfassung Uber USB un-

Screenshot: Einstellungsbeispiel fur die Fillstandsregelung (RT 614)

USB-Schnittstellenmodul

ter Windows 10

Technische Daten

Softwareregler (kontinuierlicher Betrieb)
m parametrierbar als P-, Pl- oder PID-Regler
m Kaskadenregelung

Softwareregler (schaltender Betrieb)
m Zweipunktverhalten
m Eingabe von FihrungsgroBe und Hysterese

Schreiberfunktion mit Speicherung der Messdaten

m Aufnahme und Speicherung von Zeitverlaufen

m Auswertung von Sprungantworten mit automatischer
Ermittlung der Wendetangente

Sprachauswahl
m 4 vorwahlbare Sprachen
m 1 benutzerdefinierte Sprache maglich

LxBxH: 225x200x80mm (USB-Schnittstellenmaodul)
Gewicht: ca. 0,2kg

Fiir den Betrieb erforderlich

PC mit Windows

Lieferumfang

1 GUNT-Software

1 USB-Schnittstellenmaodul

1 Satz Kabel

1  Satz didaktisches Begleitmaterial mit Beschreibung
der Softwarefunktionen und der Anwendung bei
den Demonstrationsmodellen RT 614 - RT 674
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Erforderliches Zubehor

RT 614 Demonstrationsmodell Fillstandsregelung

oder

RT 624 Demonstrationsmodell Durchflussregelung

oder

RT 634 Demonstrationsmodell Druckregelung

oder

RT 644 Demonstrationsmodell Temperaturregelung

oder

RT 674 Demonstrationsmodell Durchfluss-Fillstandsregelung
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